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Vorwort

Dieser Band entspricht dem ersten Teil einer dreisemestrigen Vorlesung, die ich
seit zirka 30 Jahren fiir Horer verschiedener Fachrichtungen an der Technischen
Universitdt Darmstadt halte; zwei weitere Bande behandeln die Festigkeitslehre
und die Dynamik. Niveau und Aufbau der drei Biicher orientieren sich an den
Lehrveranstaltungen, wie sie besonders fiir Ingenieur—Studenten an praktisch allen
Hochschulen angeboten werden.

Die unterschiedliche Vorbildung, die unsere Studenten von der Schule mitbringen,
hat zur Folge, dafs in den Vorlesungen fiir die Erstsemester Grundbegriffe und ma-
thematische Hilfsmittel sehr elementar eingefithrt werden miissen. Ich war in dem
vorliegenden Buch bemiiht, das Gebaude der Mechanik auf dem soliden Fundament
dieser Grundlagen systematisch aufzubauen. Die freundliche Aufnahme des Buches,
die sehr schnell Neuauflagen notwendig machte, zeigt mir, daft dies zumindest teil-
weise gelungen ist.

Dank des Einsatzes der Herren Dipl.-Ing. Daniel Hochlenert und Dipl.-Ing. Flo-
rian Fischer war es moglich, in den vergangenen Monaten die gesamte Reihe von
Grund auf zu iiberarbeiten, so daf die drei Binde jetzt zeitgleich in einem neuen
Layout erscheinen, wobei die Bénde 1 und 2 nun in der 4. Auflage und der dritte
Band in der 3. Auflage vorliegen. Dabei wurden in allen drei Bénden zahlreiche Ver-
besserungen, neue Beispiele und — bei der numerischen Behandlung von Aufgaben
mittels MATLAB, insbesondere in den Bénden 1 und 3 — eine Reihe von Ergénzungen
vorgenommen. Viele dieser Anderungen gehen direkt auf Anregungen der Herren
Hochlenert und Fischer zurtick, die auch die Erstellung der reproduktionsfihigen
Vorlagen iiberwacht haben. Ich danke beiden fiir den unermiidlichen Einsatz, ohne
sie wire die Uberarbeitung in dieser kurzen Zeit iiberhaupt nicht méglich gewesen.
Manche Kollegen und viele Studenten haben mich in der Vergangenheit auf mogli-
che Verbesserungen hingewiesen, die hier eingearbeitet wurden. Thnen allen sei an
dieser Stelle gedankt.

Dem Verlag Harri Deutsch danke ich fiir die bewdhrt gute Zusammenarbeit.
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